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i Jezyk kwerend Q3 - pytania

- Czy podany plan jest realizowany ze stanu
spetniajgcego warunek 11 ?

-+ Czy wykonanie podanego planu ze stanu
systemu spetniajgcego warunek poczatkowy
Tt prowadzi do stanu spetniajgcego warunek
celuy ?
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i Jezyk kwerend Q3 - pytania

- Jaki minimalny warunek musi byc spetniony w
stanie poczatkowym, aby mozliwe byto
Zawsze osiggniecie celu vy, a realizacja

odpowiedniego planu nie przekroczyta kosztu
K ?
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$ Jezyk kwerend Q3 - pytania

- Jaki jest najbardziej efektywny plan (tzn. taki,
ktorego koszt jest minimalny) pozwalajgcy na
uzyskanie celu y przy zadanym warunku
poczatkowym wykonanie podanego planu ze

stanu systemu spetniajgcego warunek
poczatkowy T11?
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$ Koszt planu

Koszt planu 1 = ((4,w)....,(4,wjgst to maksymalna sumag
kosztow wykonania akcji A przez wykonawce w, w stanie

o, dla kazdego i1=1,...,n, przy czym plan jest realizowalny
ze stanu poczqtkowego G = 0;.

Val(N,0) ZVal A,w,0.) gdzie Val(I_I,J)
funkciji kosztu dla planu.

Koszt planu jest liczbg naturalna.

est to uogolnienie
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§W Wyrazenie atomowe

Wyrazenie atomowe — formuta zdaniowa okreslajgca

wartosc jednej zmiennej .
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&W Kwerendy jezyka Q3

Q1. kwerenda wykonalnosci

executable 77 from 7T

Odpowiada na pytanie, czy plan 11 jest zawsze wykonywalny z
kazdego stanu systemu spetniajgcego warunek Tt
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i Kwerendy jezyka Q3

Q1. kwerenda wykonalnosci cd.

executable 7/ from 7T

Kwerenda Q1 jest prawdziwa wzgledem dziedziny D, wtedy i
tylko wtedy, gdy dla dowolnego modelu S dziedziny D, dowolne;
funkcji czesciowej ¥ i dowolnego stanu O Ll 2Zspetniajacego
warunek o |= 77, warto$é LPS(”,U)jest okreslona.
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i Kwerendy jezyka Q3

Q2. kwerenda wykonalnosci wzglednej

executable 77 from mrto y

Odpowiada na pytanie, czy plan 17 jest zawsze wykonywalny z
kazdego stanu systemu spetniajgcego warunek Tti prowadzi do
stanu spetniajgcego warunek celu y.
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$ Kwerendy jezyka Q3

Q2. kwerenda wykonalnosci wzglednej cd.

executable /7 from mrto y

Kwerenda Q2 jest prawdziwa wzgledem dziedziny D, wtedy i
tylko wtedy, gdy dla dowolnego modelu S dziedziny D, dowolnej

funkcji czesciowej W, i dowolnego stanu o [12 spetniajgcego
warunek O |= 7z, wartosé LIJS(I'I,U)jest okreslona i LIJS(I'I,U?\? %
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i Kwerendy jezyka Q3

Q3. kwerenda minimalnego warunku
wstepnego

minimal precondition to y cost «

Podaje minimalny warunek wstepny taki, aby mozliwe byto zawsze
osiggniecie celu y, a realizacja odpowiedniego planu nie
przekroczyta kosztu «.
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$ Kwerendy jezyka Q3

Q3. kwerenda minimalnego warunku
wstepnego cd.

minimal precondition to y cost «

Kwerenda Q3 jest prawdziwa wzgledem dziedziny D, wtedy i
tylko wtedy, gdy:

- Istnieje warunek wstepny taki, ze stan poczatkowy spetnia go ,
ponadto formuta 1tjest minimalna, tzn. nie istnieje mniejsza formuta
(zawierajgca mniejszg liczbe wyrazen atomowych) taka, ze
spetnia te kwerende.
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i Kwerendy jezyka Q3

Q3. kwerenda minimalnego warunku
wstepnego cd.

- Dla dowolnego modelu S dziedziny D i dowolnej funkcji
czesciowel¥s istnieje plan dziatanidl = ((4,w)),...,(4, ,w )taki,

ze wartoscé LIJS(I'I,UO)jest okreslonai Ws(M.o,) =y

- Realizacja planu I'l nie przekracza kosztu k.

Odpowiedzig na kwerende jest formuta Tt
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i Kwerendy jezyka Q3

Q4. kwerenda optymalnego celu

optimal goal y from 1

Odpowiedzig na te kwerende jest optymalny plan (o najmniejszym
sumarycznym koszcie), ktory pozwala zawsze na osiggniecie celu
y ze stanu spetniajgcego warunek 1t
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$ Kwerendy jezyka Q3

Q4. kwerenda optymalnego celu cd.

optimal goal y from 1

Kwerenda Q4 jest prawdziwa wzgledem dziedziny D, wtedy i
tylko wtedy, gdy:

istnieje plan , ktory dla dowolnego modelu S dziedziny D,
dowolnej funkcji czesciowej i dowolnego stanu spetniajgcego
warunek , wartos¢ jest okreslona .
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$ Kwerendy jezyka Q3

Q4. kwerenda optymalnego celu cd.

istnieje plan M =((4,,w,),...,(4,,w,)), ktory dla dowolnego
modelu S dziedziny D, dowolnej funkcji czesciowej i dowolnego
stanu 0 0Z spetniajacego warunek o |= Twartos¢ WM, diest
okreslona i W(M,g) =y

nie istnieje plan M'=((4;,,w,),...,(4,,w, Btérego koszt jest
mniejszy niz planu I1.

Plan I1 jest ten sam dla wszystkich modeli S dziedziny D i jest
odpowiedzig na kwerende Q wzgledem dziedziny D.
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